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Styring af kotrafikken under afgraesning i gkologiske besatninger med malkerobotter

MA3let for den gkologiske maelkeproducent med malkerobotter vil ofte vaere et hgjt ydelsesniveau og samtidig opnd
tilstreekkeligt greesoptag i forhold til gkologikravene.

Landdistrikter.dk

Det kraever en anderledes styring under afgraesning for at opna dette, da kgerne ikke har samme flow til|
robotterne. Kgernes naturlige adfeerd ggr, at de ikke kommer enkeltvis til robotten, hvorved der kan
opsta kg eller perioder, hvor robotten ikke bliver udnyttet optimalt. Styring af kotrafikken kan bade

Den Europaeiske Union ved Den

| Europaeiske Fond for Udvikling af
veaere i stalden og p& marken, og tvungen eller adfaerdsreguleret. Landdistrikter og Ministeriet for
Fgdevarer, Landbrug og Fiskeri har
deltaget i finansieringen af projektet.

Kger i besaetninger med malkerobotter vil under afgraesning oftest have mulighed for at vaelge at ga ind i stalden,
nar de vil malkes, have suppleringsfoder, vil drikke eller bgrstes. Derefter kan de vaelge at ga ud pa graesset igen.
Kgernes valg afhaenger af flere faktorer som graesudbuddet og kvalitet, suppleringsfoder, afgraesningssystem,
vejret, mulighed for at fa vand, arrondering og styring af kotrafikken. Kotrafikken i robotbeszetninger er af afggrende betydning, da kgerne enkeltvis
og frivoilligt skal besgge malkerobotten. Derfor skal den synkrone adfzerd zendres, s& koerne selv kommer til robotten i Igbet af dagen, selvom de er
ude pa marken.

Promilleafgiftsfonden for landbrug

Styret kotrafik kan bade vaere pa stald og i marken

En strategi kan veere at lokke med foder, bgrster og drikkekar ved malkerobotterne. En anden strategi er at anvende styret kotrafik med envejsldger
og selektionsl@ger, hvorved landmanden kan styre trafikken i stalden samt bestemme hvilke kger, der kan g8 ud hvornar. Nogle vaelger ogsd at
styre kotrafikken ved at inddele kgerne i to eller flere hold, som s8 hentes ind efter, hvorndr de er kommet ud. Ude i marken er det ogsd muligt at
styre kotrafikken, bl.a. med ensvejsldger, som bliver 8bnet p& et bestemt tidspunkt for et bestemt hold.

Der arbejdes pd nuvaerende tidspunkt pa at lave selektionsldger ude i marken, som er styret via computeren i malkerobotterne, sdledes at kun de
kger, som har malketilladelse, kan g8 tilbage til stalden - alts& en registrering pa individniveau, som de selektionsldger der p& nuveerende tidspunkt
bliver brugt i stalden ud til afgraesningsarealet. Der eksperimenteres med tradlgs opkobling, og forskellige stremforsyninger og en udformning, der
ger flytning nem. En selektionsl8ge i graesmarken vil have den fordel, at kgerne forst kan ga ind i stalden, n8r de har malketilladelse og derved f&r
afgraesset. Ved store besatninger har kgerne oftere laengere at g& fra mark til stald, og denne Igsning kan veere specielt attraktiv her, da kgerne
dermed ikke skal g& ungdvendigt frem og tilbage mellem stald og mark.

En anden made at styre kotrafikken fra marksiden er at have mange mindre folde og ggre brug af rotationsafgraesning, hvor kgerne kun har en vis
maengde grees at eede hver dag. N&r der sidst pd dagen ikke er s meget graes, vil kgerne traekke hjem til stalden igen. Dette vil desuden ogsa have
miljomaessige fordele pga. en mere intensiv afgraesning, men er ogsé en del mere arbejdskreevende end den traditionelle storfoldsafgraesning i
forhold til indhegning af arealet.

Undersggelser viser, at synkrone adfeerd under afgraesning er mindre, nr der anvendes styret kotrafik end fri kotrafik, og at malkefrekvensen er
lavere ved fri kotrafik. Hvor godt systemerne fungerer, er dog meget afhaengig af, hvilket system der passer landmanden bedst. Mange der benytter
sig af fri kotrafik, har ogs& gode resultater.
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En I8ge i graesmarken kan styre, om kgerne fra et bestemt hold ma komme pa stald og sgrge for at kgerne, som er blevet malket, kan g8 i et nyt
hold. (Klik pa billederne for stor udgave)
Foto: Camilla Kramer

Flokadfzerd sveer at undgd

Selvom man styrer kotrafikken eller ofte henter kgerne til stalden, kan kgernes flokadfaerd stadigvaek have en negativ indflydelse pa fordelingen af
malkninger over dggnet og dermed have indflydelse p& malke- og besggsfrekvensen. Udnyttelsen af kapaciteten ved malkerobotterne kan derfor
veere sveer at holde lige s3 hgj som i vinterperioden, pga. ekstra kg til malkerobotterne i afgreesningsperioden. Man kan derfor overveje at nedseette

malkefrekvensen pr ko (et mindre fald i malkefrekvensen er ikke altid ensbetydende med ydelsesfald) eller have faerre malkende kger i
afgraesningsperioden.

Husk ekstra brede drivveje

I forhold til kotrafikken er det vigtigt, at drivvejene til marken er gode, det vil sige tgrre, jeevne og uden skarpe sten, da det ellers vil pdvirke

kgernes kotrafik negativt. Husk ogs& at drivvejen i malkerobotbeszetninger skal vaere sd bred, at kserne kan ga uforstyrret forbi hinanden i hver sin
retning.

Artiklen er skrevet i samarbejde med Frank Oudshoorn (Aarhus Universitet, Institut for Ingenigrvidenskab)

Laes mere om malkerobotter og afgraesning
Pjece AMS og afgraesning

Laes mere om drivveje her

Laes specialet “Afgraesning og robotmalkning - Styring af kotrafikken, fodringen og graesmarken p& fem gkologiske kvaegbedrifter” (2006) her

Laes om fem eksempler pd styring af kotrafikken under afgraesning her
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